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一、HMLK2800系统特点及性能

1、系统特点

HMLK2800 监控系统适用于各种水平臂式塔式起重机，通过 液晶显示屏向塔机操作人员

准确地提供当前塔机的主要工作状 态：额定起重量、实际起重量、吊钩幅度、吊钩高度' 力

矩程度 （回转角度、区域报警、风速、远程监控可选配）。当起重量达 到额定起重量或规

定力矩值的 90%时预警、105%时报警并自动切 断小车向外和吊钩起升向上操作。本系统占

用空间小、安装方便、不需改变原塔机的任何结构、不影响原有机械式安全装置的使用，起

到双重保护作用。本系统符合国家技术监督局颁布的《GB12602 -90 起重机械超载保护装置

安全技术规范》、《GB7950-1999 臂架 型起重机起重力矩限制器通用技术》和《GB5031-2008

塔式起重机》的标准的要求。

注意：本系统不能替代塔机原有机械式安全装置，仅显示其工作状态。

2、性能

1 工作环境温度：-40°C〜60°C

2 工作环境湿度：≤95% （45°C）

3 电源电压：〜48V〜110V~220V~380V （可按需定制）

4 工作方式：连续

5 系统综合误差：≤±3%

6 称重传感器重复性误差：≤±0.3%

7 称重传感器非线性误差：≤±0.3%

8 断电时自动保存当前所有数据，具有黑匣子功能。

9 声光预警/报警，两路继电器输岀。
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二、系统组成

■整套HMLK2800系统的组成及安装部位如图2-1所示:

■系统主要由:

HMLK2800主机部分、带电位器型起升高度行程限制器(DX Z)、带电位器型小车幅度行程

限制器(DXZ)、称重(剪力)传感器 轴、两路控制输岀电缆4组成。(回转角度、区域报警、风

速、远程 监控可选配)。
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图2-2

图2-3

■主机外观及信号、控制接口：图2-2，圈2-3

幅度信号插座（5芯接头）

高度信号插座（3芯接头）重量信号插座（4芯接头）
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三、硬件安装说明

1.小车行程限制器（DXZ-W带电位器型）安装更换

将原塔机配装的不带电位器的小车行程限制器拆下，更换上传动比再大一些的带电位器

的限制器（如原是1:78，换成1：96的），安装方式不变。

2.称重轮（剪力）传感器轴安装

将原配称重轮滑轮轴拆下，按原装配关系替换为剪力传感器轴一传感 器轴装配时尽量

避免强力敲击，最好使用木锤。

剪力轴分两种不同结构形式：

A/两端螺纹紧固形式

B/—端螺纹紧固，另一端卡板固定形式

A种形式装配要点：（如图3-1 ）

选择一端先装防转卡板再装止动垫圈，适当旋入两端螺母，不得拼紧，保证滑轮两套端

隔套处于松动状态（用手能摇动即可），卡紧止动垫圈’转运防转卡板调整轴方位，使剪力

轴端部箭头标记向外，确认后将防转卡板两端折弯即可。

装配时应注意保护剪力轴端头的接出电缆及电缆接头，不得碰撞和强力折弯，以免损坏
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B种形式装配要点：

配钻卡板固定螺孔：原称重装置拆卸后，二測力环中选择某一个， 在滑轮轴孔外端面配

钻2-M8通螺孔，如图3-2。

图3-2

剪力轴岀线端用圆螺母及止动垫圈固定，另一端用卡板卡入轴槽口 中防止转动，用

2-M8X20螺钉紧固，应保证两轴套是松动的。

两种安装方式都应该注意側力轴的方向应该和钢丝绳的合力方向一致!

3、司机室显示器安装

■显示器安装：（具体安装固定方式用户自行蜘）

〉安装在司机室左（或右）前方拐角处。

〉显示器带有上下摇动式安装把手，两侧旋钮螺钉固定，把手中部设计 有2-①6孔，孔距30mm

建议：最好在司机室制作时，拐角处増加一安装支板，

用2M5x15 （孔距30mm）螺钉固定即可

4、高度行程限位器（DXZ-W带电位器型）安装更换

将原塔机配装的不带电位器的高度行程限制器拆下，更换上传动比 再大一些的带电位

器的限制器（如原是1：274，换成1： 330的），安装方式不变。
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5.回转行程限制器（DXZ-W带电位器型）安装更换

将原塔机配装的不带电位器的回转行程限制器拆下，更换上传动比再大一些的带电位器的

限制器（如原是1： 17，换成1：46 的），安装方式不变。

6 .信息电缆连接

A.将标识为3芯的电缆线头端接入起升机构处行程限制器盒内的电位器接线柱上，插头端

接插在控制箱下端相同3芯插座上。 （已接好，用户只需安装使用）

B.将标识为5芯的电缆线头端接入变幅机构处行程限制器盒内的电位器接线柱上，插头端

接插在控制箱下端相同3芯插座上。 （已接好，用户只需安装使用）

C.将标识为4芯的电缆铺设好后。插头端接插在控制箱下端相同4芯插座上。（已接好用户

只需安装使用）

D.将显示器引出的12芯插头接插到控制箱的12芯插座上并旋紧。

E.电缆标识回，插主机箱下相应标识插座处拧紧，未端线头处分为两路2节接线端子头1#、

2#。

■接线方式：

〉1#两端子加导线串接在塔机小车向外运行限位（向外断）控制线路中；

〉2#两端子加导线串接在塔机起升向上运行限位（向上断）控制线路中：
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F.电源线连接

在连接电源线前，应认真检查系统所有外部电缆连接、插接头、保证无误，插接到位

并可靠；检查所有的硬件安装状况，保证安装正确、牢固。

■说明：线L、N接交流~220V，线X （电缆屏蔽层）接地

〉接电要求〜：不要选择与塔机控制回路供电相同的相线接电，尽量减 小电源干扰。（建

议最好从塔机电源控制柜直接接电）

〉接地要求X：必须选择符合接地要求的接地点进行可靠接地，接地电阻不大于4Q，保统能

正常工作。
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四、系统设置及使用

HMLK2800具有中/英文两种语言显示界面，用户可方便地进行选择、使用。塔机得电时

系统自动开机进入正常工作状态，加载并显示塔机断电时所有的资料，需设置、调整时，操

作显示器正面键盘即可进行，塔机停机时自然断电。工作界面如下图所示:

1. 语言选择

按住▲键，进行语言选择。左下脚显示C为中文状态，E为英文状态。

2. 进入参数设置状态

按下 两键进入参数设置，会先弹出密码输入界面按▲ 将数字修改为1111后按

ENTER键确认即可进入参数设置界面。

图4-2

注意：进行设置时要先选好塔机型号。
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A大臂长度：

选择第一项按ENTER键，输入当前臂长后再次按下ENTER确 定键，完成臂长设置。

B最小幅度/最大幅度设置：

先选择“最小幅度”项按一次ENTER键，输入塔机的最小幅度值，将小车运行至大臂根

部最小幅度处，待对小车幅度限制器中 的电位器进行调整完成后按一次ENTER确认，选择“最

大幅度”项进行设置，按一次ENTER后，输入最大幅度数值后将小车运行 至最大幅度处按一

次ENTER键确认，即完成最小幅度/最大幅度设置。

注意：最小/最大幅度设置必须成对按顺序连续进行才有效，否则需重新进行。.

C最小高度/最大高度设置：

先选择“最小幅度”进入，但不急于按ENTER键，此时将吊 钩落至零高度处停留不动，

待对起升高度限制器中的电位器进行 调整完成后再按ENTER键进入“最大高度”项，将吊钩

起升至最 大高度处停留，输入当前塔机的最大吊钩高度数值后按一次ENTER 键确认，即完

成最小高度/最大高度设置

注意：最小高度/最大高度设置必须成对按顺序连续进行才有效，否则需重新进行。

D吊钩清零/标定重量：

吊重清零：选择后按ENTER键后右边会显示0，—定要保证此时吊钩为空钩然后按ENTER

进入下一步设置标定重量选择此项 后按ENTER键进入，输入要起吊的标定重物的重量值（t），

起吊 标定重物后将小车运行至大约1/2最大幅度处停住，按ENTER重量设置完毕，将进入后

面的设置。

注意：标定重物的重量应选取接近最大额定吊重的 40%〜50%为宜。

E时间设置：

如系统显示时间有差错时可进行修改将光标移至“最小高度”按确认键，吊钩落至零高

度处不动，待对起升高度限制器中 的电位器进行调整完成后，再将高度设置成“0000”按

确定。
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F倍率设置：

选择“倍率设置”，按ENTER进入选项，输入当前绳数后再按ENTER，完成设置。

注意：更改倍率应重新设置吊钩高度。

G塔型选择：

选择塔机型号选项，按ENTER进入，选择当前塔机型号，再按ENTER确定。

3.报警记录

（当需要下载时，先在工作界面按ENTER键进入下载界面，然后通过光盘中程序下载，详

见光盘说明）

按下键，进入工作记录界面；

按下键可翻页查看最近16000次工作记录资料。

4.正常使用中需要补充进行的设置

在正常使用中，每当起升绳数改变时，需对高度进行重新设 置和电位器调整，否则高度

显示将不正确（电位器会超出极限位 置）。每次实际值标定的时候其后都有一个V=*.*，正

常是在0〜 5V.之间变化，如果没有变化需检查传感器一（电位器的转动方向 与轴转动方向

相同）。

要点：拆下电位器盖板观察滑动触点，根据吊钩上升和小车 向外行走的转动方向明确电

位器工作行程范围，在吊钩高度零位 或小车最小幅度时将滑动触点调节至电位器工作行程

接近起点的 位置即可。

提示：反时针转动为上升时，触点调节至右起点处：顺时针 转动为上升时，触点调节至

左起点处；调节时注意电位器的空白处。
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5.区域保护设置

在所有参数设置完成后进入工作载面按下 键进入参数设置， 会先弹出密码输入界面按

▲ 将数字修改为2222后按ENTER键 确认即可进入区域保护设置界面。每个障碍物区域

有4个坐标数据 组成，分别为障碍物相对塔机的左。右回转角度值和前、后小车 幅度值构

成。按左右键选择输入第一个保护区域坐标数据完成后 按ENTER键进入下面第二个保护区域

输入，如只有1个保护区域 可按ESC键返回工作界面，依次类推可以输入4个保护区域。

6.区域报警

所设四个固定区域通过无线信号，可实现当塔机大臂经过该区 域在其对应的区域地面上

实现声光报警。
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五、系统维护

1.显示嚣

•经常检查机箱固定支架，保证牢固、可靠、不松动。

•定期检査供电电缆，外皮无破损；接电端子处牢固、可靠；接地良好。

•机箱引岀电缆、插头、插座等无松脱：线缆不得随意插拔，以免接触不良。

•面板不得用化学溶剂清洗，可用半湿毛巾擦拭。

•注意防雨，避免阳光直接照射。

•机箱后盖不得自行开启。

2.信号电缆及传感器部分

•定期查看所有传感器电缆的布线情况，避免可能存在的局部挤压、折 弯及破损现象

•定期查看称重传感器的角度（箭头方向）是否发生偏转。

•高度和幅度限制器的安装一定要牢靠。
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六、故障分析及处理

故障现象 原因 处理方法

屏幕显示不清晰 亮度调节不恰当 调节监视器上的亮度调节旋钮

开机后系统不工作 屏幕不

显示

电源断线 检查电源电路

主机箱电源开关未接通 打开电源开关

主机电源部份故障 与厂家联系

显示屏岀现翻滚现象 接地线断 检查接地电路

空载时显示一定重量值

重量标定未做 完成重量标定

刚开机系统预热不够 等待几秒钟

重量信号线断或插头松脱 检查电缆及插头

实际吊重数字漂移较大 接地线接地不良或断 检查接地电路

无操作时显示值自动变大 设备供电缺零或电压过高 立即关主机开关，检修供电电路

幅度显示误差増大

小车行程限制器联接松脱 检查联接情况

小车行程限制器磨损 更换电位器

幅度显示数字不动

小车行程限制器联接松脱或损坏 检查传动联接装配

传输电路断线 检查接线、电缆线及主机插头

高度显示数字不动和 数字

自动变大或变小

起升高度限制器传动连接 松脱或

电位器传动不良

检查传动联接装配 更换新的限制

器

传输电路断线
检查电位器接线、 电缆线及主机

插头

本公同拥有对本册文字及图片的最终解释权，如有更改，恕不另行通知


