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1、系统特点

HMLK2800-F监控系统适用于各种水平臂式塔式起重机，通过

液晶显示屏向塔机操作人员准确地提供当前塔机的主要工作状态：

额定起重量、实际起重量、力矩百分比、幅度、高度（回转角度、

风速、倾角可选配）。当起重量达到额定起重量或规定力矩值的

90%时预警、110%时报警并自动切断小车向外和吊钩起升向上操

作。本系统占用空间小、安装方便、不需改变原塔机的任何结构、

不影响原有机械式安全装置的使用，起到双重保护作用。本系统符

合国家技术监督局颁布的《GB/T 12602-2020起重机械超载保护装

置》、《GB/T 5031-2019塔式起重机》的标准的要求。

工作环境温度：-40℃~60℃

工作环�湿�：≤95% （45℃）

电源电压：��48V-380V （可�需�制）

工作�式：连续

�统综合误�：≤±5%

�重传感�重复性误�：≤±0.3%

�重传感��线性误�：≤±0.3%

�电时自动保存当前�有�据，�有黑�子功�。

声光预�/报�，�路继电�输岀。

注意：本系统不能替代塔机原有机械式安全装置，仅显示其工作状态。

一、HMLK2800-F系统特点及性能

2、性能



        HMLK2800-F主机部分、带电位器型起升高度行程限制器(DX Z)、带

电位器型小车幅度行程限制器(DXZ)、重量传感器轴、四路控制输岀电缆

组成。(回转角度、风速、倾角、远程监控可选配。)

二、系统组成

系统主要由:

三、硬件安装说明

1.小车行程限制器（DXZ-W带电位器型）安装更换

在原塔机配装的不带电位器的小车行程限制器边上再安装一只带电位器

的行程限制器。（具体安装固定方式用户自行处理）

2.重量传感器轴安装

在塔机合适位置安装随主机提供的重量传感器，重量传感器滑轮与起重

钢丝绳因保证其夹角小于135度角，以保证重量传感器有合适的受力。传感

器轴装配时尽量避免强力敲击，最好使用木锤。

3、司机室显示器安装

        显示器安装：（具体安装固定方式用户自行处理）

        安装在司机室左（或右）前方拐角处。

显示器后部支架用螺钉固定或用磁铁固定，支架底部设计有多孔，建

议：最好在司机室制作时，拐角处増加一块安装支板，用M5x16螺钉固定即

可。



4、高度行程限制器（DXZ-W带电位器型）安装更换

在原塔机配装的不带电位器的高度行程限制器边上再安装一只带电位器

的高度限制器。（具体安装固定方式用户自行处理）

5.回转行程限制器（DXZ-W带电位器型）安装更换

在原塔机配装的不带电位器的回转行程限制器边上再安装一只带电位器

的回转限制器。（具体安装固定方式用户自行处理）

6 .信息、控制电缆连接

接线方式：

    大幅两端子加导线串接在塔机小车向外运行限位（向外断）控制线路中；

    小幅两端子加导线串接在塔机小车向内运行限位（向内断）控制线路中；

    起钩两端子加导线串接在塔机起升向上运行限位（向上断）控制线路中；

    落钩两端子加导线串接在塔机起升向下运行限位（向下断）控制线路中；

7.电源线连接

在连接电源线前，应认真检查系统所有外部电缆连接、插接头、保证

无误，插接到位并可靠；检查所有的硬件安装状况，保证安装正确、牢固。



真诚感谢您购买本公司系列产品

为了保障您的权益，请您仔细阅读以下保修条款保修条款

1.产品终身负责维修。

2.产品自购买之日起，质量保修期一年。所有保修服务，均是以用户提

供产品所对应的发票和保修卡来进行，如不能提供以上证明，该产品的

免费保修期将从产品生产日期开始计算。

3.保修期内免费维修；保修期外，维修只收取成本费用。

4.有下列情况之一者，不属于保修范围：

    碰撞、挤压造成的损坏。

    野蛮拆卸造成的损坏。

    其它非正常情况造成的损坏。

     

5.邮寄返修产品所产生的邮资由寄件方负责。

保 修 卡
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1.主工作界面

HMLK2800-F主工作界面能显示塔机型号、倍率、额重、力矩百分

比、重量、幅度、高度、回转方向、风速、倾角和日期时间等信息。当某项

安全监控值运行进入预警或报警区域范围内，对应显示项会闪动，同时预警

或报警的指示灯闪动以及蜂鸣器鸣叫来提供全方位的安全提示、安全监控。

主工作界面如下图所示:

确认键：

     长按3秒：进入密码输入界面；

     短按：确认当前设置项，并保存当前设置项的参数值；

取消键：

     长按3秒：退出当前界面；

     短按：跳过当前设置项，系统将不保存设置项的参数值；

向上键（↑）：增大当前操作位（闪动状态）的数字；

向下键（↓）：减少当前操作位（闪动状态）的数字；

向左键（←）：向左移动可操作的数字位，闪动为可操作；

向右键（→）：向右移动可操作的数字位，闪动为可操作；

四、系统设置及使用

2. 基本操作（操作面板按键功能）



长按“确认”键3秒，系统将切换至密码输入界面。输入密“1010”

后，短按“确认”键进入参数设置界面。如想直接退出密码输入界面，长按

“取消”键。

注意：参数设置界面下有很多设置项，当某设置项界面下，修改参数后短按“确认”键

并且界面变为下一个设置项界面后，所设参数才会真正保存到系统内部。如果不想修改

此设置项，短按“取消”键，将界面跳往下一个设置项。

(1)大臂长度：

3. 参数设置界面

当界面显示“大臂长度”后，根据实际大臂长度修改界面中数值，短
按“确认”键保存，或短按“取消”键跳过此项。

(2) 倍率设置（创建曲线表）：

     修改倍率：

当界面显示“倍率设置”且X显示为0后，根据倍率修改Y值，比如

“2”。短按“确认”键保存，或短按“取消”键跳过此项。

注意：在进行后续标定设置前，必须先设置完倍率，否则标定无效；



 创建曲线表：

        当界面显示“倍率设置”且X显示为1、2或3时，为创建曲线表设置项。

创建曲线表设置项下面有3个子项：X显示1时，为曲线表起点子项；X显示

2时，为曲线表拐点子项；X显示3时，为曲线表终点子项；Y显示当前倍率。

       在每个子项界面中，依据塔机起重性能表，修改幅度参数和额重的数

值，比如“2.2”m和“2.0”t。子项参数设置完后，短按“确认”键保存。

注意：创建曲线表的3子项，必须一起进行修改或一起跳过不设置。并且要在标定前设置

完成，否则会带来显示数值异常问题。

（3）最小/最大幅度（幅度标定）：

当界面显示“最小幅度”时，进入幅度标定点1。将小车运行至最小幅

度限位处，此时AD电压会显示当前传感器的值。等AD值稳定后，输入当前

吊钩幅度值，比如“1.0”m。设置完后，短按“确认”键保存。

当界面显示“最大幅度”时，进入幅度标定点2。将小车运行至最大幅

度限位处，此时AD电压会显示当前传感器的值。等AD值稳定后，输入当前

吊钩幅度值，比如“46.0”m。设置完后，短按“确认”键保存。

注意：最小/最大幅度设置必须一起进行修改或一起跳过不设置，否则幅度显示值将不

准。



(4)最小/最大高度（高度标定）：

当界面显示“最小高度”时，进入高度标定点1。将吊钩起升至离大臂

最小距离限位处，此时AD电压会显示当前传感器的值。等AD值稳定后，输

入吊钩离臂距离值，比如“2.0”m。设置完后，短按“确认”键保存。

当界面显示“最小高度”时，进入高度标定点2。将吊钩降至离大臂最

大距离限位处，此时AD电压会显示当前传感器的值。等AD值稳定后，输入

吊钩离臂距离值，比如“50.0”m。设置完后，短按“确认”键保存。

注意：最小/最大高度设置必须一起进行修改或一起跳过不设置，否则高度显示值将不准。

(5)吊钩清零/标定重量（重量标定）：

当界面显示“吊钩清零”时，进入重量标定点1。将吊钩降至最大高度

限位处，并保证此时吊钩为空钩，此时AD电压会显示当前传感器的值。等

AD值稳定后，无需修改参数，直接短按“确认”键保存。

当界面显示“标定重量”时，进入重量标定点2。吊起标定重物，使之

完全离地，此时AD电压会显示当前传感器的值。等AD值稳定后，输入标定

重物的重量值，比如“2.0”t。设置完后，短按“确认”键保存。

注意：吊钩清零/标定重量设置必须一起进行修改或一起跳过不设置，否则重量显示值将

不准。



(6)标定角度（回转标定）：

当界面显示“标定角度”且显示固定值“ 0°”时，进入回转标定点

1。将大臂指向基准方向，此时AD电压会显示当前传感器的值。等AD值稳

定后，无需修改参数，直接短按“确认”键保存。 

当界面显示“标定角度”且角度值闪动时，进入回转标定点2。将大臂

沿逆时针方向转动一定角度度，此时AD电压会显示当前传感器的值。等

AD值稳定后，输入当前的角度值，比如“360°”。设置完后，短按“确

认”键保存。 

注意：两次角度标定设置必须一起进行修改或一起跳过不设置，否则角度显示将不准。  

(7)塔机型号：

当界面显示“塔机型号”时，输入塔机型号（仅支持数字）。短按“确

认”键保存，或短按“取消”键跳过此项。



(8)日期设置/时间设置：

当界面显示时间并闪动时，修改时间。短按“确认”键保存，或短按

“取消”键跳过此项。

注意：时间设置最小为分钟，所以必须迅速，否则与现实时间差别会很大。

4. 正常使用中需要补充的设置

在正常使用中，每当起升绳数（即倍率）改变时，需对重量、高度进行

重新标定，否则重量和高度显示将不正确。

在标定使用限位器的幅度、高度、回转参数时，要注意观察在两个限位

点之间，限位器转动时，AD值变化是否线性，是否有跳变。如果跳变需要调

整限位器。

要点：拆下限位器盖板观察滑动触点，根据吊钩上升和小车向外行走的

转动方向明确电位器工作行程范围。在运行行程内，电位器不可跨越盲区使

用。



五、故障分析及处理

故障现象
 

原因

 

处理方法

 
屏幕显示不清晰

 
显示屏背光亮度不够

 
与厂家联系

 

 

 

开机后系统不工作
 

屏幕不显示  

电源断线
 

检查电源电路
 

重起开关没复位  按压重起开关 

主机电源部份故障  与厂家联系 

 

 

 

空载时显示一定重量值
 

 

重量标定未做  
 

完成重量标定 

刚开机系统预热不够  等待几秒钟 

重量信号线断或插头松脱
 

检查电缆及插头
 

 

实际吊重数字漂移较大 

 

接地线接地不良或断

 
 

检查接地电路

 

无操作时显示值自动变大
 

设备供电缺零或电压过高

 

立即关主机开关，检修供电电路

 

 
 

幅度显示误差増大

 
小车行程限制器联接松脱

 

检查联接情况

 

小车行程限制器磨损

 

更换电位器

 

 
 

幅度显示数字不动

 
小车行程限制器联接松脱或损坏

 

检查传动联接装配

 

传输电路断线

 

检查接线、电缆线及主机插头

 

 

 

 
 

高度显示数字不动和

 

数字自动变大或变小

 

 

起升高度限制器传动连接

 

松脱

或电位器传动不良

 

 

检查传动联接装配

 

更换新的

限制器

 

 
 

传输电路断线

 

 

检查电位器接线、

 

电缆线及

主机插头

 

 

本公同拥有对本册文字及图片的最终解释权，如有更改，恕不另行通知
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